DUZLEM GERILME HALINDE GERILME-SEKIL
DEGISTIRME BAGINTILARI
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Sekil 1Birim elemandaki temel gerilmeler.

o, yoniindeki birim o VG2
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€1=€L, €2=€H
Glzﬁszd/4t . 62=GH=pd/2t ,

€ degerleri gerinme(sekildegistirme) miktarini ifade eder.
Bu gerinmeler Mohr gerinme dairesini ¢izmeye yardim ederler.
OR dogrusu maximum birim sekil degistirmeyi

OP dogrusu minimum birim sekil degistirmeyi
Q gerinme dairesinin merkezidir.
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Sekil 2 Mohr Gerinme dairesi
Yukaridaki daireden asagidaki ifadeler yazilabilir.
€, = €2+ ( ) ( - z)cos 20
€n = ( > ( )cosze S 4
£
ve n= ( ) ( €, )cos 20
2
n = ( > e . .13



Teorinin ince Silindir Deney Setine Uygulanmasi

oy ve oy degerleri alan iizerinde yani et kalinlig1 cidar1 boyunca sabit kabul edilebilir ¢linkii
bu bir ince silindirdir ve et kalinliginin i¢ ¢apa orani 1/20 den daha kiiciiktiir.Radyal
gerilmeler ise dikkate alinmayacak kadar kiiciiktiir. Temel gerilmeler ¢evresel ve boyuna
olmak iizere iki tane olacaktir.Bunlar ;

ve CIL =Ld

Gerilimlerin olusacagi iki durum sdzkonusudur , “agik u¢” ve “kapali u¢”

Malzemenin
birim elemani

7.1  A¢ik U¢ Hali

Bu durumda sistem ug¢ noktalarindan herhangi bir zorlamaya maruz kalmamaktadir ve
dolaysiyla gerilmenin boyuna bileseni o, sifira esit olacaktir. Fakat poisson etkisiyle bu
dogrultuda yinede bir sekil degistirme olusacaktir.

ou 1n sebep olacagi sekil degistirme miktarlari ;
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bunlarda iki temel sekil degistirme olarak tanimlanabilir. € | negatif deger alacaktir , bu da bu
dogrultudaki boyutta kisalma olucagini gosterir.

7.2 Iki Ucu Kapal Hal

I¢ basingtan dolay1 ¢evresel ve boyuna gerilmeler silindir iizerinde olusacaktir. Birim
elemanda diistindiigiimiizde ;

oy 1n sebep olacagi sekil degistirme miktarlar ;
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oy 1n sebep olacagi sekil degistirme miktarlart ;
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Temel sekil degistirmeler bu degerlerin birlestirimesinden elde edilecektir.

yani €y = é(o H-\)OL)



Birim uzamalar degerlendirilerek Mohr gerilme dairesi ¢izilebilir.Bu daireden silindir
iizerinde herhangi bir yerdeki sekil degistirme miktarlarini bulabiliriz.

7.3 Poisson Oraninin Saptanmasi

L= - e e . 28
EHI
STRAIN GAUGELERIN DiZILIMI
450 90° 120° T
! 5
30° 4 6 S >

€n=(€,+€1)/2+[(€2-€1)/2]c0s20
e =(enter)/2+[(ey-€1)/2]cos20

DENEYDE YAPILACAKLAR

Tegetsel gerilmeleri hesaplayin.Tabloya yazin. (cy=pd/2t)

. Olgiilen degerleri tabloya yazin.

3. Strain Gauge 1 ve sensor 6 dan dlgiilen degerler i¢in gerilme-gerinme diyagramini
¢izin.

4. E elastiklik modiiliinii bulun. E = oy / e Tabloya yazin.

5. Silindir basinct 3 MPa ig¢in ikinci tablodaki bosluklar1 doldurun.Teorik gerinme
hesabi1 i¢in 12 — 13 nolu denklemler kullanilacaktir.

6. v= €L/ eytablo 2 i¢cin hesaplanacak. €1-€,, eg=(€1+€¢)/2

7. Silindir basinct 3 MPa (uglar kapali) i¢in {igiincii tablodaki bosluklar1 doldurun.Teorik
gerinme hesabi i¢in 12 — 13 nolu denklemler kullanilacaktir.

8. v= e/ eytablo 3 i¢in hesaplanacak. €;-€;, ey=(€,+€¢)/2

9. 12 ve 13 nolu denklemleri ispat1 ¢ikarilacak.
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e o Teorik Tegetsel Olgiilen Tegetsel Gerinme
Silindir Basinct . - -
E (MPa=MN/m’) Gerilme Strain Gauge No :1 | Strain Gauge No: 6
(MPa) oy=pd/2t (ne)=10"e (ne)=10"¢
0 0
0,5 6
1,0
1,5
2,0
2,5
3,0
Tablo 2 . Uglarin a¢ik oldugu hal i¢in silindir basinc1 3 MPA
Strain Gauge No Olgiilen Geﬂ}nme Teorik Gerinme Hata
(ne)=10"e
1
2
3
4
5
6
Tablo 3 . Uclarin kapali oldugu hal i¢in silindir basinc1 3 MPA
Strain Gauge No Olgiilen Ge_r61nme Teorik Gerinme Hata
(ne)=10"e
1
2
3
4
5
6




